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Glownym zalozeniem naszego projektu byto skonstruowanie stanowiska
umozliwiajacego badanie pomp przemyslowych, by tego dokona¢ musieliSmy poszerzy¢
swoja wiedze z zakresu projektowania i konstrukeji instalacji hydraulicznych oraz poznac
budowe, zasade dzialania, a takze parametry pracy poszczegélnych urzadzen. Weryfikacja
naszej pracy miala zostac¢ oparta o testy stanowiska w postaci wyznaczenia charakterystyk
przeplywowych pomp. Schemat ideowy stanowiska znajduje sie ponize;:
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,4 O @ O 157 I — zawoOr grzybkowy, 2 — przetwornik ci$nienia, 3 -
pompa, 4 — naped pompy, 5 — kolejny przetwornik
= ci$nienia, 6 — zawor dlawigcy, 7 — przeplywomierz,
. ’ 8- zbiornik z wodg i 9 — smok ssawny.
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Poczatkowym zalozZeniem projektowym byto zamontowanie dwdéch pomp, tak by
sprawdzic¢ jak réznego rodzaju pompy sprawdzajg sie w pracy szeregowej i rownolegtej.
Jednakze po badaniach okazalo sie ze przy polagczeniu szeregowym pomp cisnienie bylto
zbyt wysokie dla naszej aparatury kontrolno-pomiarowej i istniato ryzyko jej uszkodzenia.
W czesci doswiadczalnej zostala wyznaczona charakterystyka przeptywowa Panstwa
pompy, za pomocg otwierania przeplywu, tak by mozna bylo zaobserwowac¢ spadek
wysokosci podnoszenia. Ciekawe wydal nam sie porownanie tej charakterystyki z wczesniej
badang przez nas pompa kretng odsrodkowg dla ktorej przebieg wysokosci podnoszenia byl
w ksztalcie luku, a nie linii prostej jak przy pompie Hydro-Vacuum. Zostaly rowniez
wyznaczone sprawnosci i wysokosci podnoszenia dla réznych predkosci obrotowych
wirnika. Ku naszemu zaskoczeniu w kazdym przypadku wysokos¢ podnoszenia malata
liniowo, natomiast na wykresie sprawnosci widnialy charakterystyczne pagorki
sprawnosci, co $wiadczy o wysokiej jakosci wykonywanych przez Panstwa urzadzen. Byly
to jedynie podstawowe badania jakie byliSmy w stanie przeprowadzi¢ w tak krétkim czasie
po dlugim okresie konstruowania instalacji, dlatego w przysztosci mamy zamiar rozwija¢
istniejace stanowisko i przeprowadzi¢ bardziej dogtebne badania.
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Wydatek objetosciowy V [I/fmin]
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Sprawnosci
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